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Herzlichen Gliickwunsch zur Wahl Ihres Status Pro R280 Laserreceivers. Vor der ersten
Inbetriebnahme sollten Sie unbedingt die Sicherheitshinweise und die Gebrauchsanwei-
sung aufmerksam durchlesen und beachten. Wir wiinschen Ihnen viel Erfolg beim Einsatz
Ihres neuen Messgeriétes.

Bitte beachten Sie, dass sich die Bedienungsanleitung &ndern kann, wenn sich an dem
Produkt etwas @ndert oder Verbesserungen eingepflegt worden sind. Um sicher zu stellen,
dass Sie eine Bedienungsanleitung in der aktuellen Version in Handen halten, besuchen
Sie bitte unsere Internetseite unter www.statuspro.de.
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1. Sicherheitshinweise

1.1 Laserschutzklasse

Das von einem Status Pro Laser emittierte Laserlicht hat eine Ausgangsleistung von
<1,0mW. Die damit gewéhrleistete Laserschutzklasse 2 ist fiir den bestimmungsgeméalen
Gebrauch der Messgerate als sicher klassifiziert. Es sind nur geringe Sicherheitsma3nah-
men zu beriicksichtigen:

Status Pro — R280 Bedienungsanleitung I 3



R280 SICHERHEITSHINWEISE

Achtung!

e Nicht direkt in den Laserstrahl blicken.

e Den Laserstrahl nicht auf andere Personen richten.

* Beachten Sie die gangigen Unfallverhiitungsvorschriften bzw.
betrieblichen Regelungen. Konsultieren Sie im Zweifel den zu-
standigen Sicherheitsheauftragten.

e Das Gerét darf nicht in Feuchtrdumen betrieben werden.

* Direkte Warmeeinwirkung z.B. durch Sonnenlicht ist zu vermeiden.

e Feuchtigkeit und Regen sowie extreme Hitze oder Kélte schaden
dem Gerdt.

& —=n

Hinweis

Das Gerdt nicht fallen lassen oder starken Erschiitterungen aus-
setzen. Die empfindliche Mechanik und Optik kdnnte beschadigt
werden und die Messergebnisse verfalschen. Wahrend des Be-
triebs nicht die rotierenden Teile beriihren!

1.2 Normen

Alle Status Pro Laser und Receiver sind nach folgenden CE Normen entwickelt
und produziert;

e END55011

* EN55022 C E
e EN 61 000-4-2

e EN61000-4-3

* ENGO0335

1.3 Hinweis zu Batterien / Akkumulatoren

Wird das Gerét fiir einen langeren Zeitraum nicht benutzt, sollte der Akku entfernt werden.
Somit wird ein Auslaufen, das Zerstoéren des Akkus und damit eine Beschadigung des
Geréates vermieden.

Beachten Sie die Hinweise des Ladegerétes fiir die Dauer eines Ladezyklus und
Erhaltungsladung.
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SICHERHEITSHINWEISE N e irm s tednar

Akkumulatoren haben, bei vorschriftsmaRiger Benutzung, eine mittlere Lebenszeit von ca.
1.000 Ladezyklen. Danach, aber auch schon vorher, kann es zu Kapazitatseinbuf3en kom-
men. Tauschen Sie die Akkumulatoren aus, wenn die Kapazitdt der Akkumulatoren (kiirze-
re Betriebsdauer) immer geringer wird.

N Gefahr!

' Normale Batterien diirfen nicht geladen, erhitzt oder ins offene

2 Feuer geworfen werden (Explosionsgefahr!). Keine unterschiedli-
chen Batterien/Akkumulatoren einsetzen.
Verwenden Sie immer nur eine Sorte des jeweiligen Typs! Niemals
alte und neue Batterien/Akkumulatoren gemeinsam verwenden.

”’ Hinweis
Leisten Sie einen Beitrag zum Umweltschutz! Leere Batterien und
" Akkumulatoren (Akkus) gehdren nicht in den Hausmiill. Sie kon-
nen bei der Sammelstelle fiir Altbatterien bzw. Sondermiill abge-
geben werden. Informieren Sie sich bei den zustédndigen Stellen!

1.4 Pflege

Ihr Messgerat ist fiir den industriellen Einsatz entwickelt worden und ist gegen Spritzwas-
ser und Staub geschiitzt. Zur Reinigung des Geh&uses sollte ein weiches Baumwolltuch,
gegebenenfalls mit milder Seifenlauge, verwendet werden. Laserempfangs- oder Laser-
austrittsdffnungen bzw. -flaichen sollte nur mit einem weichen und staubfreien Tuch gerei-
nigt werden. Verwenden Sie zur Reinigung keine Papiertiicher oder Materialien, welche
diese Oberflachen verkratzen kénnten. Verhindern Sie zur optimalen Betriebsbereitschaft,
dass diese Oberflachen, sowie die Anschliisse verschmutzt werden bzw. mit Ol oder Fett
in Beriihrung kommen.

1.5 Wartung
Die mechanischen Teile Ihres Messgerétes sind einem natiirlichen Verschlei3 ausgesetzt.

Im Fall von Storungen ist der Hersteller zu kontaktieren. Das Gerat nicht eigensténdig off-
nen. Bei eigenméchtigen Eingriffen in das Gerat durch nicht autorisierte Personen erlischt
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der Garantieanspruch. Die Lagerung muss stets im trockenen Zustand erfolgen. Gerét
immer nur in dem dafiir vorgesehenen Original-Koffer transportieren.

Nutzen Sie unser R&K Formular fiir einen reibungsfreien Ablauf der Reparatur! Sie finden
dieses Formular auf unserer Homepage unter Service + Support:
www.statuspro.de/maschinengeometrie/service_support/kalibrierung_reparatur/

Hinweis

Um im Kundendienstfall die Identifizierung lhres Gerates zu erleich-
tern, immer die Seriennummer vom Typenschild angeben. Der Her-
steller tibernimmt keine Verantwortung fiir Schaden, die durch
unsachgemaRe Wartungs- und Reparaturarbeiten Dritter entstan-
den sind.

1.6 Kalibrierung

Um eine einwandfreie Funktion lhres Status Pro Messgerétes und dessen hochgenaue
Kalibrierung sicherzustellen und damit Ausféllen des Systems vorzubeugen, raten wir drin-
gend dazu, die Serviceintervalle einhalten. Es wird empfohlen, Ihr Messgeréat spétestens
alle 12 Monate zur Kalibrierung und Uberpriifung zum Status Pro R&K Service einzuschi-
cken.

Ihr Messgeréat wird daraufhin kalibriert, auf Fehler und Beschédigungen iiberpriift und
gegebenenfalls neue verflighare Firmware aufgespielt. Damit ist sichergestellt, dass Sie
immer mit exakt kalibrierter Messtechnik auf dem neuesten Stand arbeiten und einwand-
freie Messergebnisse erzielen konnen. Der nachste planméRige Kalibrierungstermin ist
auf lhrem Messgerét anhand des Service Aufklebers abzulesen.

Nutzen Sie unser R&K Formular fiir einen reibungsfreien Ablauf der Kalibrierung! Sie fin-
den dieses Formular auf unserer Homepage unter Service + Support:
www.statuspro.de/maschinengeometrie/service_support/kalibrierung_reparatur/

1.7 Haftungsausschluss

Die Status Pro GmbH haftet nicht fiir Schaden, die durch unsachgeméfe Benutzung ent-
standen sind. Zur sachgerechten Verwendung gehdrt auch die Kenntnis des vorliegenden
Handbuches. Beachten Sie deshalb die Anweisungen in diesem Handbuch und in den
technischen Unterlagen der Messgerate genau. Fiir Fehler, die auf Nichtbeachten der
Bedienungsanleitung zuriickzufiihren sind, kénnen wir keine Gewahrleistung ibernehmen.
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2. INnbetriebnahme

2.1 Stromversorgung

Der R280 wird ausschlieBlich mit dem Akku vom Typ BT 800071 betrieben. Ein komplett
geladener Akku liefert geniigend Energie fiir eine Betriebsdauer von etwa 8 Stunden. In
der externen Ladeschale (BT 800072) wird der Akku innerhalb von ca. 1,5 Stunden kom-
plett geladen und ist danach wieder einsatzbereit. So ergibt sich mit zwei Akkus (zweiter
Akku optional erhaltlich) eine durchgehende Messbereitschaft.

Der R280 besitzt auf der Riickseite eine Klappe (), unter welcher sich der Akku (I1l) befin-
det. Dieser Akkufachdeckel wird durch Magnetkraft verschlossen gehalten und kann
durch einfaches Anheben an den beiden seitlichen Laschen (Il) gedffnet werden. Der
Deckel wird nach unten weggeklappt (IV) und bleibt am Geh&use montiert.

Der Akku wird mit seinen Kontaktflachen voran in das
Fach eingelegt, sodass diese zur Gehduseinnenseite zei-
gen. Ist der Akku polrichtig eingefiihrt worden, ldsst sich
der Akkufachdeckel ohne Kraftaufwand leicht zuklappen.
Ein falsches Einlegen des Akkus ist durch die Ausspa-
rungen an dem Akku im Normalfall nicht mdglich. Sobald
der Deckel am Gehause anliegt, ist das Akkufach verschlossen. Die Entnahme des Akkus
erfolgt in entsprechend umgekehrter Reihenfolge.
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R280 INBETRIEBNAHME

Bitte beachten Sie die folgenden Hinweise:
=» Akku polrichtig einsetzen
(Kontakte zur Innenseite des Faches und zur Gehdusemitte)
=» Nur Akkus folgenden Typs verwenden: BT 800071
=» Akku herausnehmen, wenn das Gerdt {iber langere Zeit nicht
verwendet wird (Korrosionsgefahr)

2.2 Montage

Der R280 Laserreceiver besitzt an der Gehduseunter- und Gehduseoberseite jeweils zwei
M6 Gewindebohrungen zur Montage (V). Standardmé&Rig wird der R280 mit einem
Magnetadapter vom Typ BG 831510 eingesetzt, welcher aus einem Schaltmagneten (V1)
und einem Drehadapter (VIIl) besteht. Dieser Adapter kann sowohl an der Gehauseunter-
als auch an der Geh&duseoberseite an den Gewindebohrungen befestigt werden.

Vil

Vil

Adapter BG 831510

| Status Pro — R280 Bedienungsanleitung



INBETRIEBNAHME N T irm s e dnal

Bei Montage des Adapters an der Gehauseunterseite wird durch einen Justierstift (IX),
derin eine Bohrung (VI) am Sensorgehduse einrastet, die Montagerichtung vorgegeben.
Zur Montage an der Geh&duseoberseite muss der Justierstift entfernt werden (M3
Innensechskant).

Der Drehadapter BG 831510 ermdglicht ein spielfreies Drehen des Sensors in seiner
Sensorachse. So ist gewahrleistet, dass durch eine Drehung der Messwert nicht ver-
falscht wird.

Alternativ kann ein Adapter BG 831550 (X) zur Aufnahme eines Messadapters M8 (BT
948336) (XI) montiert werden. Der Messadapter wird bis zum Anschlag in die Bohrung ein-
gelassen und mit der Randelschraube (XII1) fixiert. Durch die asymmetrische Nut an dem
Messadapter wird der R280 immer auf die Planfldche gedriickt. Dadurch ist eine konstante
Montagehdhe und damit auch Messhdhe gewahrleistet.

X Xui

Xl L

Xl

Adapter Messadapter M8 Adapter mit Messadapter M8
BG 831550 BT 948336 auf Schaltmagnet BT 943092

Der Messadapter (XI) besitzt ein M8 Gewinde (XII), mit dem er auf einem Magneten (BT
943092) oder an Werkstiicken oder Messobjekten befestigt werden kann. Oftmals wird die-
ser Adapter als Hohenbolzen fest an Anlagen oder Gebduden verschraubt, um langfristige
Verdnderungen an diesen Objekten dokumentieren zu kénnen.

Der R280 kann auf dem Standardadapter BG 831510 frei in seiner Sensorachse gedreht
werden, zur Drehung auf dem Zusatzadapter BG 831550 I6sen Sie die Rédndelschraube
(XII), drehen den R280 in die gewiinschte Position und ziehen die Réndelschraube wieder
fest. Um eine orthogonale Ausrichtung zum Laserstrahl zu gewahrleisten, richten Sie den
R280 immer mdglichst genau zum Laser aus.

Status Pro — R280 Bedienungsanleitung I 9
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3. Bedienung

3.1 Bedienelemente des R280

Q >
— il
B 3 ) n ? : F
: 0. le e
- 5E1b
£
: olje '
‘ @) |
2
A Ein/ Aus Taste F Lage- LED oben
B Bluetooth LED G Bestatigungs LED
C Infrarot Austritts6ffnung H Lage- LED unten
D Batterie / Status LED I Messtaste
E Detektorflache

Uber die Ein / Aus Taste (A) wird der R280 eingeschaltet und durch gedriickt halten fiir 1
Sekunde wieder ausgeschaltet. Der rotierende Laserstrahl des Rotationslasers wird von
der Detektorflache (E) erfasst und liefert einen Wert, welcher iiber Bluetooth an die
Displayeinheit gesendet wird (BT Verbindung aktiv = BT LED (B) leuchtet/blinkt blau). Die
Lage LED (F und H) zeigen an, wo sich der Laserstrahl befindet (oberhalb oder unterhalb
des Nullpunktes). Wird die Messtaste (I) gedriickt, werden {iber den in der Software ein-
gestellten Zeitraum (Mittelungszeit) Messwerte erfasst und aufgezeichnet (Wahrend der
Messphase sollte der R280 nicht bewegt werden!) Die Batterie LED (D) zeigt den Betrieb
und Akkukapazitat an.

10 Status Pro — R280 Bedienungsanleitung
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3.2 Signalisierung des R280

Bluetooth LED

Nachdem eine Verbindung mit der Displayeinheit hergestellt wurde, leuchtet die
Bluetooth LED dauerhaft blau. Wenn eine Kommunikation stattfindet
(Dateniibertragung), blinkt die LED unregelmaRig.

O

Infrarot LED

Die Infrarot LED sendet Signale im infraroten Lichtbereich

(fiir das menschliche Auge nicht sichtbar).

Mit dieser Funktion kann der Rotationslaser gesteuert werden.

©

Batterie-Zustands-LED
Nach dem Einschalten des R280 iiber die Power Taste (A) signalisiert die
Batterie und Zustands LED die Bereitschaft des Receivers:

dauerhaft griin: Spannung ok — Dauerbetriebetrieb

— griin blinkend mit 1Hz (Sekundenzeiger einer Uhr):
ca. 30 Minuten Akkukapazitdt - Messung abschlie3en
—-—— griin blinkend mit 5Hz (schnelles Blinken):

Akku fast leer — Akku wechseln
Gibt die Zustands LED eine rote Leuchtfrequenz ab (3x schnelles blinken —
Pause — 3x schnelles Blinken — Pause - ...), ist ein Systemfehler aufgetreten. In
diesem Fall bitte den R280 aus- und wieder einschalten. Besteht der Fehler wei-
terhin, setzen Sie sich bitte mit dem Status Pro R&K Service in Verbindung.

Lage LED oben
Die obere Lage LED leuchtet, wenn sich der Laserstrahl oberhalb des
Nullpunktes befindet.

0K (Mess-) LED
Zurzeit nicht belegt.

Lage LED unten
Die untere Lage LED leuchtet, wenn sich der Laserstrahl oberhalb des
Nullpunktes befindet.

o000 @ @

Status Pro — R280 Bedienungsanleitung I 11
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Lage LED oben / unten

Befindet sich der Laserstrahl im Bereich von —0,03 bis +0,03 mm, leuchtet eine der beiden
LED dauerhaft und eine blinkt. Die dauerhaft leuchtende LED zeigt an, ob sich der
Laserstrahl oberhalb oder unterhalb von 0 befindet.

Leuchten beide Lage LED dauerhaft, befindet sich der Laserstrahl auf genau 0,00 mm.

3.3 R280 Monitor-Steuerungssoftware

Der R280 ist iiber die Status Pro Software fernsteuerbar. Die Software liefert folgende
Bedienmdglichkeiten fiir den R280:

Die Fernbedienung wird iiber folgenden Button in der Toolbox gestartet: D)))J

Remote Control

X Y 0 % ok

| \ N

IR — Infrarot X-Achse des Lasers 0 - Nullen des 0K — Monitor
ein- / ausschalten steuern Messwertes verlassen
CAL - Kalibrierungsbefehl Y-Achse des Lasers 1/2 — halbieren des
an den Laser senden steuern Messwertes

Weiterhin werden in den einzelnen Softwareanwendungen Einrichtungshilfen fiir den R280
zum Einrichten der Laserebene zum Messobjekt angeboten. Bitte lesen Sie dazu die
Bedienungsanleitungen zu lhrer Software.

12 Status Pro — R280 Bedienungsanleitung
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4. Messungen

4.1 Einrichten der Laserebene

Zur Einrichtung der Laserebene parallel zu einer
Flache / eines Flansches kénnen Sie halbautomatisch
oder automatisch (per Infrarot-Steuerung) vorgehen:

=» Montieren Sie den Laser T330 auf einem Stativ
auf Hohe des R280 oder stellen Sie den T330
auf die Mess-Ebene / montieren Sie ihn am
Flansch.

=» Stellen Sie den R280 auf dem Magnetadapter vor den Laser (POS 1).
- Offnen Sie in der Software den Messmonitor. )
= Driicken Sie den 0-Button im Monitor. 2]

=» Stellen Sie den R280 auf eine weiter entfernte Messposition auf gleicher Ebene (POS 2)
und richten Sie den IR-Spiegel a des T330 auf den R280 aus.

Halbautomatisch:

=» Steuern Sie die Neigung der Laserebene (iiber die Tastatur auf dem Laserkopf oder die
Fernbedienung RC 310) in der entsprechenden Achse, bis der Messwert annahernd
0,00 ist.

=>» Wiederholen Sie den Vorgang fiir die zweite Achse des Lasers (3 + 4).

Automatisch:

=» Wihlen Sie in der Software die einzurichtende Achse J oder :]
und aktivieren Sie Infrarot .

=» Warten Sie, bis die Laserebene auf annahernd 0,00 eingerichtet wurde und
deaktivieren Sie Infrarot .

=» Wiederholen Sie den Vorgang fiir die zweite Achse des Lasers (3 + 4).

Status Pro — R280 Bedienungsanleitung e 13
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Anmerkung:

Bei Schiefstellung der Laserebene in Ausgangslage von mehr als 1 mm sollte der
Einstellvorgang in der entsprechenden Achse mehr als einmal durchgefiihrt werden.
4.2 Kalibrierung der T330 Nivellierung

Nach einem Transport des Messsystems bietet es sich an, vor einer genauen Messung mit
Nivellierung eine Uberpriifung und gegebenenfalls eine Kalibrierung des Rotationslasers
T330 durchzufiihren. Starten Sie dazu die Remote Control des R280 in lhrer Software.
Kalibrierungstest des Rotationslasers T330

1. T330 und R280 aufstellen und einschalten (Entfernung ca. 5-10 m).

2. Nivellierung am T330 Einschalten. (Bsp: 2,14)

3. R280 iber Taste @ .Nullen”. (Bsp: 0,00)
2,14

5-10m >

0,00
4. T330 um 180° drehen.

5. Nivellierung Einschalten.

6. Der angezeigte Wert ist der doppelte Nivellierfehler (Bsp: 0,38). R280 iiber Taste E]
~Halbieren”. Der angezeigte Wert ist der Nivellierfehler (Bsp: 0,19).

<z 5-10m

0,38
\E )
>4 0,19

14 Status Pro — R280 Bedienungsanleitung
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Nach der Nivellierprobe sollten Sie abschéatzen, ob die Genauigkeit fiir die folgende
Messung ausreicht, ansonsten kalibrieren.

Kalibrierung des Rotationslasers T330
7. Aktivieren Sie in der R280 Remote Control die Y-Achsen Steuerung. B
8. Aktivieren Sie die Infrarotverbindung &))] -->der T330 wird in der eingestellten Achse

durch den R280 iiber Infrarot auf 0,00 eingerichtet.
0,19

A

5-10m >
¢ 0,00
9. Nachdem der T330 auf 0 gestellt ist, senden Sie den Kalibrierbefehl an den T330,
indem Sie in der R280 Remote Control (bei aktiver Y-Achsen Steuerung) die
Kalibriertaste driicken. %

10. Wiederholen Sie den Vorgang fiir die zweite Achse des Lasers (X/Y).

Hinweis

Dieser Test und die Kalibrierung beziehen sich nur auf die Kalibrierung
der Nivellierung. Alle anderen Kalibrierungen werden vor Auslieferung
und in den vorgesehenen Kalibrierungsintervallen durch den Status Pro
Service R&K durchgefiihrt.

Besuchen Sie die Schulungen von Status Pro oder vereinbaren Sie eine In-House
Schulung in Threm Betrieb! Damit stellen Sie sicher, dass lhr Status Pro Laser
Vermessungssystem bestmdglich eingesetzt und auf lhre Bediirfnisse ausgerichtet
bedient wird!

Status Pro — R280 Bedienungsanleitung e 15



R280 TECHNISCHE DATEN

D. Technische Daten

Anzeige: LED Signalisierung
Sensor: 40 mm CCD
Aufldsung: 0.01 mm
Genauigkeit: +0.02 mm + 1% Linearitét
Reichweite: typisch: 50 m
Schutzklasse: IP 54
Gehduse: Aluminium, eloxiert
Gewicht (ohne Akku): 298 ¢
Gewicht (mit Akku): 343g
Abmessungen (bxhxt): 58 x 100 x 38 mm
58 | L 38 ‘
(& ‘
A ;i
<
8 QU@
\— (
. 4
X, /
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R280 ZUBEHOR

6. Zubehonr

Akku (BT 800071)
Akku fiir den R280. Ein voll geladener Akku reicht fiir
etwa 8 Stunden Messzeit im R280.

Akku Ladeschale (BT 800072)

Ladeschale fiir den Akku (BT 800071) des R280. Fiir
eine vollstandige Ladung wird lediglich eine Zeit von
1,5 Stunden benétigt. Mit komplexer Lade- und
Fiillstandskontrolle gegen Uberladung.

Magnethalter (BG 831510)

Standardmagnet des R280. Der hdhenstabile
Drehadapter ermdglicht das Ausrichten des R280 zum
Laser ohne weitere Fixierungen. Die Drehachse des
Adapters liegt in der Sensorachse des R280 — damit
wirkt sich eine Drehung des Sensors nicht auf den
Messwert aus.

18 Status Pro — R280 Bedienungsanleitung



ZUBEHOR

Schaltmagnet M6 (BT 943105)

Schaltmagnet mit Prisma-Sohle zur Verwendung mit
dem Drehadapter des R280.

Magnetkraft: 600N.

40 x 40 x 40 mm.

Halter fiir Standard Messadapter

(BG 831550)

Mit diesem Adapter kann der R280 auf alle Adapter
des R310 angebracht werden, welche mit dem
Messadapter M8 ausgestattet sind.

Die Verbindung erfolgt durch eine Réndelschraube
und ermdglicht eine hdhenstabile Befestigung.

Messadapter M8 (BT 948336)

Uber den Messadapter M8 wird der R280 mit dem
Adapter BG 831550 auf Magneten oder Aufnahmen mit
M8 Gewinde befestigt. Das ermdglicht eine mobile
oder feste Adaption des R280.

Der Messadapter kann als Héhenbolzen an Anlagen
oder Geb&uden fiir Langzeitbeobachtungen verwendet
werden.

FIX 1-0658-080

Verlangerung fiir BT 948336, M8, 80 mm
FIX 1-0658-300

Verlédngerung fiir BT 948336, M8, 300 mm
FIX 1-0658-600

Verlangerung fiir BT 948336, M8, 600 mm

Status Pro — R280 Bedienungsanleitung |
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R280 ZUBEHOR

Schaltmagnet M8 (BT 943092)

Der schalthare Blockmagnet ermdglicht mit dem
Messadapter M8 und dem Adapter BG 831550 eine
Adaption des R280 an allen metallischen Oberflachen.
Der geschliffene Prismenfu8 gewéhrleistet eine hohe
Wiederholgenauigkeit.

Magnethalter mit Tastspitze (BG 830175)

Die Tastspitze stellt die Verlangerung der Sensorachse
des R280 dar. Damit lassen sich punktgenaue
Messungen durchfiihren. Der schaltbare Blockmagnet
stellt dabei die vertikale Ausrichtung sicher und
ermdglicht die einfache und feste Verbindung auf
Metallischen Oberflachen.

Magnethalter mit Federtastspitze (BG 830195)

Die Tastspitze stellt die Verlangerung der Sensorachse
des R280 dar. Damit lassen sich punktgenaue
Messungen durchfiihren. Durch die Feder wird der
R280 immer auf das Messobjekt gedriickt. Der schalt-
bare Blockmagnet stellt die vertikale Ausrichtung
sicher und ermdglicht die einfache und feste
Verbindung auf Metallischen Oberflachen.

Software von Status Pro

Die Status Pro Software ist speziell auf den
Einsatz Ihrer Status Pro Messinstrumente ausge-
richtet. Die Sensoren werden per Bluetooth fest
mit der PC Einheit verbunden und liefern so eine
stabile und sichere Messwerterfassung. Bequeme
und einfache Exportméglichkeiten bieten die
Grundlage fiir eine nachhaltige Dokumentation.

e0 g
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ZUBEHOR Status Pro
I

ProLine’ve - Ausrichtungssoftware fiir lineare Fiihrungen
ProLevelu2 - Software fiir optimale Flichenvermessungen
ProOrbitya - Ausrichtungssoftware fiir Lagergassen und Bohrungen
ProFlange’vz - Software fiir optimale Flanschvermessung

ProRollve - Ausrichtungssoftware fiir Walzenparallelitét

Displayeinheit DU 320 (IT 200410)

Robuster Touchscreen PC mit Gummiprotektoren und
Displayabdeckung internem und externem Akku. Der
PC ist fiir den Baustelleneinsatz geeignet.
Datenanbindung zur Status Pro Sensorik iiber USB
und Bluetooth.

Flansch-Vermessungspakete

SP ProFlange 10 SP ProFlange 20 SP ProFlange 30
Basis-Paket zur Basis-Paket mit IT zur Profi-Paket mit IT
Vermessung von Vermessung von zur Vermessung von
Flanschebenheit Flanschebenheit Flanschebenheit

und -parallelitat
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R280 PRODUKTE UND SERVICE

/. Produkte und Service

Geometrische Vermessungen und Ausrichtungen waren schon zur Zeit des Pyramiden-
baues wichtig.

Heutzutage ist die Vermessung und Ausrichtung ein wichtiger Bestandteil der Produktion
und des Qualititsmanagements. Bei vielen Bauteilen wie Flanschen, Linearfiihrungen,
Pressen, Antriebswellen oder Walzen in Papiermaschinen hat die korrekte Ausrichtung
einen signifikanten Einfluss auf die Funktion der Maschine. Die Ausrichtung beeinflusst oft
die Qualitat und die Lebensdauer der Komponenten. Der Einsatz eines Laser-Vermes-
sungssystems in Verbindung mit klassischen Vermessungsmethoden erméglicht es, diese
Prozedur zu vereinfachen.

Status Pro entwickelt und produziert Laservermessungssysteme.
Durch enge Zusammenarbeit mit unseren Serviceteams und
Distributoren weltweit kénnen praxisnahe
Produkte entwickelt werden. Die
meisten unserer Kunden sind
Maschinen-Hersteller, Maschinen-
Aufsteller oder kommen aus der
Qualitatskontrolle. Uberwiegend
wird eine Komplettldsung, beste-
hend aus einem System, einem
Training vor Ort und Support benétigt. Hierzu
kdnnen wir auch spezielle Anpassungen — sei es
in der Software, bei Halterungen oder in der Senso-
rik —vornehmen, um so das System optimal an die
Messaufgabe anzupassen.

Status Pro bietet mit seinen Partner-Firmen weltweit Service fiir Ausrichtungen und
industrielle Vermessungen an.

Besuchen Sie auch unsere Internetseiten unter www.statuspro.de.
Fiir weitere Informationen erreichen Sie uns unter Tel. +49 (0) 2327 - 9881 - 0
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Status Pro

maschinenmesstechnik

Status Pro Maschinenmesstechnik GmbH | Distributor
Mausegatt 19

D-44866 Bochum

Telefon: + 49 (0) 2327 - 9881 -0
Fax: + 49 (0) 2327 - 9881 - 81
www.statuspro.de

info@statuspro.de
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